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Prototipo robot para gestao de combustivel

-@é PROJETO COLABORATIVO SUMARIO

2.4. Mecanizacao e automacgao das

= . Robo modular florestal ao qual podem ser atrelados
operacoes florestais

diversos tipos de alfaias florestais, nomeadamente para
desbaste de vegetacao (X-MowlIT), corte seletivo de
eucalipto e plantacao.

O robd Modular-X possui uma junta com 2 graus de

PROMOTORES liberdade que lhe possibilita uma melhor adaptabilidade
ao terrenho e maior facilidade de navegacao em terrenos
INESC-TEC bastante irregulares.

O robo é 100% elétrico com uma autonomia de 8 horas e
pode transportar uma carga até 500 kg. A alfaia de
desbaste e gestao de combustivel X-MowIT possui um
CONTACTOS pente laminado para efetuar o corte de vegetacao, com
www.inesctec.pt ajuste automatico em altura conforme o requisito.
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Equipamentos com reduzida
emissao de carbono

/ TRL |

PALAVRAS-CHAVE

Floresta de precisao - Gestao de combustivel - Limpeza

florestal - Roboética florestal

PROPRIEDADE INTELECTUAL

Nao aplicavel.
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Unido Europeia
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