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Prototipo de maquinaria eletrica autonoma para a gestao
da vegetacao
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2.5. Potenciar a motorizacao elétrica no
setor florestal em Portugal
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PROMOTORES SUMARIO
ADA O prototipo de robo autonomo, elétrico e modular, denominado
SPARTAN, foi desenvolvido no ambito do Projeto E-Forest por um
\ 4 consorcio liderado pela Jacinto Marques de Oliveira e Sucrs., S.A., em
a N parceria com a Universidade de Coimbra e a Bold Robotics, Lda. No
contexto do projeto P2.5, foram concebidos e integrados sistemas
CONTACTOS especificos para a sua operacao em ambiente florestal, assegurando o
cumprimento dos requisitos técnicos e operacionais identificados ao
carlos.viegas@uc.pt longo do projeto, bem como a compatibilidade com a solu¢ao de
carregamento SPEED-E e outras infraestruturas de carregamento
\_ ) standard em desenvolvimento para ambientes remotos.
a D O SPARTAN consiste numa plataforma robdética modular totalmente
~ elétrica, com uma massa aproximada de 1.500 kg, concebida para
@ PRODUTO ‘ PROCESSO ‘ SERVIQO operar em ambientes ndo estruturados e de elevada exigéncia, como
0s ecossistemas florestais. O sistema integra uma bateria de elevada
Equipamentos com reduzida capacidade, com 60 kWh de armazenamento energético, e dois
emiss3o de carbono motores de tracao do tipo BLDC, associados a um sistema de
v S locomocao por lagartas, que disponibilizam uma poténcia combinada
i/ TRL \ de 94 cv. Para a execucao de operacoes de gestao de combustiveis e
\ | \ ) controlo de vegetacao, o robd esta equipado com um destrocador
h 5 / - frontal elétrico acionado por um motor BLDC dedicado, refrigerado a
‘“‘\N y agua, com uma poténcia de 26 cv.
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Patente Europeia EP 4703186 para infraestrutura de
suporte a operacao deste equipamento em contexto

florestal.
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A plataforma incorpora um conjunto abrangente de sensores e
sistemas de percecao que suportam modos de operacao remota,
assistida e totalmente autonoma. Com o objetivo de maximizar a
seguranca operacional, a fiabilidade do sistema e a eficiéncia das
missoes, foi implementada uma arquitetura de redundancia baseada
na fusao de dados provenientes de multiplos sensores e em
algoritmos avancados de Inteligéncia Artificial.

Entre os principais sistemas integrados destacam-se os recetores
GNSS RTK, que garantem capacidades de localizacao com precisao
centimétrica, sensores LiDAR, camaras de profundidade e camaras
térmicas, permitindo a navegacao auténoma, a detecao de
obstaculos e a monitorizacao das condicOes operacionais e
ambientais. Adicionalmente, o prototipo dispoe de conectividade 5G,
possibilitando a transmissao de dados em tempo real e a
monitorizacao remota das operacoes atravées de uma plataforma web
dedicada, que serve como interface para o utilizador final.
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